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Componente Curricular: Automacéo Mecatrénica IV

Modulo: IV C. H. Semanal: 5,0 hs

Professor: Fabio Kiei Nakasone

| — AtribuicBes e atividades profissionais relativas a qualificacdo ou a habilitagéo
profissional, que justificam o desenvolvimento das competéncias previstas nesse
componente curricular.

- Adequar sistemas convencionais a tecnologias atuais de automacao.

- Correlacionar técnicas de manutencao de sistemas automatizados.

- Diagnosticar defeitos e falhas nos sistemas.

- Efetuar programacéao de sistemas produtivos automatizados, bem como opera-los.
- Acompanhar desenvolvimento de sistemas produtivos automatizados.

- Identificar caracteristicas de operagédo e controle de processos industriais.

- Analisar processo e produto para automacao.

- Verificar caracteristicas técnicas de sistemas de automacao.
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Il — Competéncias, Habilidades e Bases Tecnolégicas do Componente Curricular
Componente Curricular: Automacéo Mecatrénica IV

Moédulo: IV

N° Competéncias N° Habilidades N° Bases Tecnologicas

1. | Avaliar processos onde o 1. | ldentificar as vantagens que 1. Softwares supervisério:
software supervisorio ira trazer os softwares supervisorios + Conceitos;
boa relagéo custo beneficios. trazem ao processo. « Vantagens/ Desvantagens;

2. | Programar e operar softwares 2.1. | Executar programagao de - Aplicagbes
supervisorios SOfwares Supervisorios. 2 Programacéo de softwares

: ~ 2.2. | Operar softwares ) L

3. I\ntegrar redes de automagéo SUPErVisorios. supervisérios:
a softwares supervisorios. 3.1. | Integracéo de softwares » Ambiente de criac¢éo;

4. | Projetar malhas de controle de supervisorios a redes de * Criacao de representacao;
processos para nivel, comunicac&o industriais. * Execucdo da ligacdo da
temperatura e vazao. 3.2. | Projetar solugdes em representacao grafica com os

5. |Interpretar e avaliar os softwares supervisorios para os sensores/ atuadores na planta de
conceitos de malhas e circuitos mais distintos processos dentro controle
de automacdo mecatronica. da Mecatrdnica. 3. Operacéo de softwares

6. | ldentificar os tipos de 4. | Executar projetos de malhas supervisorios

) de controle de processos ~
sensores e atuadores e suas industriais. 4, Implementacéo de softwares
aplicagbes em mecatronica. 5. | Aplicar métodos de andlise de supervisoérios para redes de

7. |Interpretar o principio de malhas de controle e comunicacao industrial:
funcionamento dos indicadores e automagéo. + Conceitos;
controladores. 6.1. | Montar, testar e instalar os » Forma de realizagao

8. |Realizar a calibracdo de principais tipos de sensores e 5. Exemplos de projetos de sistemas
indicadores, controladores e atuadores utilizados em Supervisorios
sensores de processos sistemas mecatronicos. 6. Conceito de tipos de malhas:
mecatrénicos, observando e 6.2. | Aplicar métodos de analise » Malha aberta;

S . ’ de indicadores e controladores. !
distinguindo erros de ganho e 7. | Calibrar indicadores, . Ma!ha_fechada o
offset. controladores e sensores de processos mecatronicos. | /- Variaveis de processo e variaveis
de controle
8. Controlador PID:
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

+ Conceito;

* Determinacao dos coeficientes
Implementacdo das malhas de controle em
softwares supervisorios
Conceitos de Instrumentacao,
malhas de controle

Temperatura:

» Conceitos e aplicacdes de
indicadores e controladores,
sensores e transmissores
Presséo:

* Conceitos fisicos, aplicacbes de
indicadores, controladores,
sensores e transmissores

Nivel:

+ Conceitos fisicos, aplicacbes de
indicadores, controladores,
sensores e transmissores

Vazao:

* Conceitos fisicos, aplicacbes de
indicadores, controladores,
sensores e transmissores
Noc¢des de calibracdo de
indicadores, controladores e
sensores de processos
mecatrénicos
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Il — Procedimento Didéatico e Cronograma de Desenvolvimento

Componente Curricular: Automacdo Mecatronica IV

Médulo: IV

Habilidade

Bases Tecnoldgicas

Procedimentos Didaticos

Cronograma / Dia e Més

Identificar as vantagens que
0s softwares supervisoérios
trazem ao processo.
Executar programacéo de
softwares supervisorios.
Operar softwares
supervisorios.

Integragéo de softwares
supervisorios a redes de
comunicacao industriais.
Projetar solugdes em
softwares supervisérios para
0s

mais distintos processos dentro
da Mecatrbnica.

Softwares supervisorio:

+ Conceitos;

* Vantagens/ Desvantagens;

* Aplicagbes

Programacéo de softwares
supervisorios:

* Ambiente de criagéo;

* Criag&o de representacao;

* Execucao da ligagéo da representagao
grafica com os sensores/ atuadores na
planta de controle

Operacéo de softwares supervisérios
Implementacéo de softwares supervisoérios
para redes de comunicagao industrial:

» Conceitos;

» Forma de realizagéo

Exemplos de projetos de sistemas
Supervisorios

Aulas tedricas e de atividades praticas em sala de
aula.

Praticas em laboratério com uso de supervisoérios
e software aplicativo simulador.

Exercicios de aplicacéo.

11/02 a 10/04

Executar projetos de malhas
de controle de processos
industriais.

Aplicar métodos de andlise de
malhas de controle e
automacao.

Conceito de tipos de malhas:

» Malha aberta;

» Malha fechada

Variaveis de processo e variaveis

de controle

Controlador PID:

« Conceito;

+ Determinacgédo dos coeficientes
Implementacéo das malhas de controle em
softwares supervisorios

Aulas tedricas e de atividades praticas em sala de
aula.

Praticas em laboratério com uso de instrumentos,
sensores e software aplicativo simulador.
Exercicios de aplicacéo.

11/04 a 22/05
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Montar, testar e instalar os
principais tipos de sensores e
atuadores utilizados em
sistemas mecatronicos.

Aplicar métodos de analise

de indicadores e controladores.
Calibrar indicadores,
controladores e sensores de
processos mecatronicos.

Conceitos de Instrumentacédo, malhas de
controle

Temperatura:

» Conceitos e aplicagdes de indicadores e
controladores, sensores e transmissores
Presséo:

« Conceitos fisicos, aplicagfes de
indicadores, controladores, sensores e
transmissores

Nivel:

+ Conceitos fisicos, aplicagbes de
indicadores, controladores, sensores e
transmissores

Vazao:

* Conceitos fisicos, aplicagbes de
indicadores, controladores, sensores e
transmissores

Nocdes de calibragdo de indicadores,
controladores e sensores de processos
mecatrénicos

Aulas tedricas e de atividades praticas em sala de
aula.

Praticas em laboratério com uso de instrumentos,
sensores e software aplicativo simulador.
Exercicios de aplicacéo.

23/05 a 05/07
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IV - Plano de Avaliacdo de Competéncias

Competéncia

Instrumento(s) e Procedimentos
de Avaliacdo?

Critérios de Desempenho

Evidéncias de Desempenho

Avaliar o funcionamento dos
diversos tipos de controladores
I6gicos programaveis.

Analisar falhas e defeitos de
sistemas com controladores
l6gicos.

Reconhecer as diversas
linguagens de programacao de
controladores logicos.

Interpretar as informagdes
contidas nas telas do software.

Implementar projetos de CLP
utilizando IHM.

Operar redes industriais.

Exercicios de avaliacao.
Pratica de laboratorio.
Relatérios técnicos.

Observacéo Direta.

Coesao, dominio de conceitos e
clareza.

Uso adequado da metodologia de
projeto e programacéo.

Uso adequado dos equipamentos e
precisdo nas montagens.

Capacidade de
raciocinar/argumentar e analisar
sobre o0 assunto.

Realizacéo correta da
programacao.

Interpretacéo e elaboragéo dos
resultados.

Clareza e objetividade nos
relatérios de atividades praticas e
exercicios de aplicagdo/avaliacéo.
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Participacéo em

Atendimento a alunos por
Projetos e Agcbes | meio de agcBes e/ou projetos reunides com
Atividades Previstas voltados a voltados a superagéo de Preparo e correcéo Preparo de Coordenador de
reducéo da defasagens de aprendizado de avaliagcdes material didatico | Curso e/ou previstas
Evasé&o Escolar ou em processo de em Calendario
Progressao Parcial Escolar
Fevereiro X X X X
Margo X X X X
Abril X X X X
Maio X X X X X
Junho X X X
Julho X X X X

*Assinalar com X as atividades que serdo desenvolvidas no més.
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VI - Material de Apoio Didatico para Aluno (inclusive bibliografia)

- Catalogos e manuais de sensores, medidores, atuadores e CLPs.

- Painéis didaticos Keylogix.

- Sala ambiente de informética

- Laboratério de automacao

- Automacéo Aplicada: Descricdo e Implementacdo de Sistemas Sequenciais com Plcs
Marcelo Georgini

- Automacéo Industrial - Ferdinando Natale

VIl - Propostas de Integracéo e/ou Interdisciplinares e/ou Atividades Extra

- Semana Paulo Freire;
- Projeto Leitura.

VIl - Estratégias de Recuperacdo Continua (para alunos com baixo
rendimento/dificuldades de aprendizagem)

- Recuperacéao continua por meio de aulas tedricas com aplicagao de praticas de laboratério
supervisionadas;

- Recuperacéao paralela por meio de exercicios de aplicacdo supervisionados.

- Acompanhamento individual com exercicios propostos para as competéncias e habilidades nédo
atingidas.

IX — Identificacao:

Nome do professor: Fabio Kiei Nakasone

Assinatura: Data:

X — Parecer do Coordenador de Curso:

Consta no Plano de Trabalho Docente o desenvolvimento das competéncias definidas
para o componente curricular.

Nome do coordenador (a): Celso Hiroshi Tamashiro
Assinatura: Data:

Data e ciéncia do Coordenador Pedagdgico

Xl- Replanejamento
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